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Einstellhinweise/adjustment instructions

©

BestimmungsgemaéBe Verwendung:

Beim Reflexionslichttaster mit Hintergrundausblendung befinden sich Sender und
Empfanger in einem Gehéause. Durch eine Winkelanordnung zwischen Sender
und Empfénger (2 Empfangerelemente) wird eine Ausblendung von Objekten au-
Berhalb des Tastbereiches erreicht.

Die Erfassung von Objekten erfolgt unabhangig von deren Oberflachenstruktur,
Helligkeit und Farbe, sowie der Helligkeit des Hintergrundes.

Montagehinweise:

Die Sensoren konnen dber Durchgangsbohrungen direkt befestigt werden oder
uber einen Haltewinkel (nicht im Lieferumfang).

Die Untergrundflaiche muss plan sein, um Gehauseverzug beim Festziehen zu
vermeiden. Es empfiehlt sich, die Mutter und Schraube mit Federscheiben zu si-
chern, um einer Dejustierung des Sensors vorzubeugen.

Justage:

Sensor auf den Hintergrund ausrichten. Sollte die gelbe LED leuchten, ist der
Tastbereich mit Hilfe des Tastweiteneinstellers so zu reduzieren bis die gelbe LED
erlischt.

Objekterfassung:

Das zu erfassende Objekt in der gewiinschten maximalen Tastweite platzieren
und den Lichtfleck darauf ausrichten. Wird das Objekt erfasst, leuchtet die gelbe
LED.

Leuchtet diese nicht, muss die Tastweite am Potentiometer so lange eingestellt
werden bis sie bei Objekterfassung leuchtet.

Reinigung:

Wir empfehlen in regelméaBigen Abstanden die Optikfliche zu reinigen und Ver-
schraubungen, sowie die elektrischen Verbindungen zu Uberprifen.

Conventional use:

In direct detection light scanners with background suppresseion the emitter and
the receiver are located in the same housing. Due to the geometric placement of
receiver and emitter (2 receiver elements) a suppression of objects outside of the
detection range can be achieved.

Object detection is independent of the surface structure, brightness, reflectivity
and colour and even of the backgroung brightness/reflectivity.

Mounting instructions:

The sensor can be fastened over the through-holes directly or with a support angle
(this are not contained in the scope of supply).

The base surface must be flat to avoid distorting the housing during mounting. It is
advisable to secure the bolts and screws with washers to prevent misalignment.
Alignment:

Adjust sensor to the background. If the yellow LED lights up, the detection range
has to be reduced by means of the sensing range adjuster until the yellow LED
goes off,

Object detection:

Place the object at the deisired maximum detection distance and adjust the sensor
that way, that the sensors light spot can be seen on the objects surface. If the ob-
ject is detected, the yellow LED lights up.

If not, the detection range has to be adjusted by means of the sensinsing range
adjuster, until it lights up.

Lustration

We recommend that you clean the lens and check the plug- and screw connec-
tions at regular intervals.




